SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacii technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbmm
robdt zwiazanvch z odtworzeniem trasy drogowej i je punkiow wysokosciowych.
1.2. Zakres stosowania SST
Zaleca sie wykorzystanie SST przy zlecaniu robdt na drogach migjskich i gminnych.
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi
czynnoéciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenic w lerenic przebiegu trasy drogowej oraz polozenia
obicktow inzynierskich.
1.3.1. Odtworzenic trasy i punktéw wysokosciowych
W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wehodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punkiow glownych osi trasy i punktow
wysokosciowych,
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
¢) zastabilizowanic punkiow w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanic w Sposob
ulatwiajacy odszukanic i ewentualne odtworzenie.
1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1, Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koricowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sq zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 .Wymagania ogo6lne™ pkt 1.4.
1.5, Ogdlne wymagania dotyczgee robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 . Wymagania ogélne™ pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne™ pkt 2,
2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow gléwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozZdziem lub pretem stalowym,
shupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umicszczone poza granicy robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zalamania trasy, powinny
miec srednicg od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1.7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowac¢ paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0.08 m i dlugosci
okolo 0.30 m, a dla punktéw utrwalanych w istnigjacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dlugosci od 0,04

do 0,05 m.
Swiadki” powinny mic¢ dhugosé okolo 0,50 m i przckréj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00  Wymagania ogolne™ pkt 3.

3.2. Sprzgt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punkiow wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzgt:
— teodolity lub tachimetry,
— mniwelatory,
—~ dalmierze,
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-~ tyczki,
- laty,
~ tasmy stalowe. szpilki.
Sprzgt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punkiow wysokosciowych powinien g“aranto“ac
uzyskanie wymaganej dokladnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne™ pkt 4.
4.2. Transport sprz¢tu i materialow

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje
i wspolrzedne punkiéw glownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego. Wykonawca powinien przeprowadziC obliczenia 1
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegblowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje 1 uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzynicra o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu
punktow glownych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunicte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzié czy rzgdne terenu okreSlone w dokumentacji projektowe) sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, Ze rzeczywiste rzgdne ferenu istotnie roznig si¢ od
rzgdnych okreélonych w dokumentaciji projektowej, 1o powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaliowanie terenu w
takim rejonie nie powinno by¢é zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z réznic rzgdnych terenu podanych w dokumentacji projekiowej i rzednych rzeczywistych,
akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomicnia Inzyniera
oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nic moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikow pomiardw przez Inzyniera.

Punkty wierzcholkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednic osi trasy musza byC zaopatrzone w
oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny 1 jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punkiéw. Forma i wzor tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez InZyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasic
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zoslang zniszczone przez Wykonawce
$wiadomic Iub wskutek zaniedbania. a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konicczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do obowiazkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych

Punkty wicrzcholkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly. przy uZycin
pali drewnianych lub slupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow pomocniczych. polozonych poza granica
robdt ziemnych. Maksyvmalna odlegios¢ pomiedzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczac
100 m.

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy drogowej, a
takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegloé¢ miedzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w terenie plaskim powinna
wynosi¢ 100 metrow.
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Repery robocze nalezy zalozyé poza granicami robot zwiazanych z wykonaniem trasy drogowej 1 obicktow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta punkiy stale na stabilnych, istnicjacych budowlach wzdluz
trasy drogowej. O ile brak takich punktow. repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci slupkow betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanic, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladnoscia, aby Sredni blad niwelacji po wyréwnariu byl
mnigjszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojna w nawiazaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawicrajace wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzedne).

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projcktowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panistwowej albo inngj osnowy geodezyjnce),
okreslonej w dokumentacji projcktowej.

O5 trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach giéwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projekiowej nic moze
by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do | cm w stosunku do
rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w lerenie nalezy uzy¢ materialéw wymienionych w pki 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowicdnimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenic przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okreélenie granicy robdt), zgodnic z dokumentacja projektows oraz w migjscach wymagajacych uzupetnienia
dla poprawnego przeprowadzenia robot i w migjscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki. Odleglos¢ miedzy
palikami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmnic)
powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow i wykopow o ksztaicie zgodnym
z dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogélne™ pkt 6.
6.2. Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrole jakosci ‘prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy 1 punkidw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1.2,3,4,5.6.7) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 .Wymagania ogdlne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa ha powierzchni placow w terenie.
Ilo$¢ jednostek obmiarowych: 0.19 km

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoblne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne™ pkit 8.
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8.2. Sposéb odbioru robot

Odbiér robdt zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenic nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow

pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedklada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoine ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne™ pki 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena | km wykonania robét obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punkiéw wysokosciowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow.
zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanic ulatwiajace odszukanie
i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. Giéwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukgja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983,

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne. GUGIK 1983,

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne. GUGIK 1983
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 02.00.01

ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninicjszej szczegolowej specyfikacii technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru liniowych robét ziemnych.

1.2. Zakres stosowania SST
Zaleca si¢ wykorzystanie SST przy zlecaniu robdt na drogach i ulicach gminnych.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w ninieiszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy lub
modernizacji drog i obejmuja:
a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,,

b) budowe nasypoéw drogowych,
¢) pozyskiwanie gruntu z dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spelniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, kiora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowdw.

1.4.3. Wysokos¢ nasypu lub glgbokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w
osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp mski - nasyp, kidrego wysokos¢ jest mnigjsza miz 1 m.

1.4.5. Nasyp $redni - nasyp. kidrego wysokos< jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp. kiorego wysokos¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop plytki - wykop, kiorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gicbokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop gleboki - wykop. kiorego glebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o malej nosnosci, charakteryzujacy si¢ znacznym i dlugotrwalym
osiadaniem pod obciazenicm. '

1.4.11. Grunt nieskalisty - ka)ndy grunt rodzimy. nie okre$lony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spckany o nieprzesunigtych blokach. ktorego probki nie wykazuja
zmian objetosci ani nie rozpadajg sie pod dzialaniem wody destylowanej. maja wytrzymalos¢ na sciskanie R, ponad
0,2 MPa; wymaga uzycia srodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.
1.4.13. Ukop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypoéw, polozone w obrebie pasa robot drogowych.

1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow. poloZzone poza pasem robot drogowych.

1.4.15, Odklad - migjsce wbudowania lub skiadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wvkopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwiazanych z trasq drogows.

1.4.16. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

-t
Pas
gdzie:
A - gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m),
Ax - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej. zgodnie z PN-B-
04481:1988 [2]. shuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m’).
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1.4.17. Wskaznik réznoziarnistosci - wielkoé¢ charakteryzujaca zageszczalnosc gruntéw niespoistych, okreslona wg
WZOI:
d,
(e
dy
gdzie:
dsy - $rednica oczek sita, przez kiore przechodzi 60% gruntu, (mm),
di - Srednica oczek sita, przez kiore przechodzi 10% gruntu, (mm).
1.4.18. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:
E
[ ==2
o E,
gdzie:
E, - modul odksztalcenia gruntu ozmaczonmy w picrwszym obciazeniu badancj warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4]. .
E, - modul odksztalcenia gruntu ozmaczony w powidrnym obcigzenin badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4].

1.4.19. Pozostale okreélenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi. odpowiednimi polskimi normami iz
definiciami podanymi w SST D-M-00.00.00 . Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot
Ogélne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 .Wymagania ogolne™ pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00
. Wymagania ogolne”™ pkt 2.

2.2. Podzial gruntéw

Podzial gruntow pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.
Podzial gruntow pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypow podano w SST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy ~wykonywaniu wykopdw powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydatne do budowy nasypow mogg by¢ wywiczione poza teren
budowy tylko wowczas, gdy stanowia nadmiar objetosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopéw. nie bedac nadmiarem objetoéei robdt ziemnych,
zostaly za zgoda InZyniera wywiczione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa
nasypéw lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowiazany do dostarczenia réwnowaznej
objetosci gruntéw przydatnych ze Zrodel wiasnych, zaakceptowanych przez InZyniera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypow, okreslone w SST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny by¢
wywiczione przez Wykonawce na odklad. Zapewnienie terendéw na odklad nalezy do obowiazkoéw Zamawiajacego.
Inzynier mozZe nakaza¢ pozostawicnic na terenie budowy gruntow, kiérych czasowa nieprzydatno$¢ wynika jedynie z
powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.
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Tablica 1. Podzial gruntow pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-5-02205:1998 [4]

Lp. | Wyseczegdinienic | Jed- Grupy gruntéw
wihasciwosci nostki | niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
Rodzaj gruntu — TUMOSZ — piasck pylasty | malo y_vu_d:ime
nicgliniasty |- zwietrzelina |~ glina piasz-
—  Zwir gliniasta czysta zwigzla,
L. o glina zwigzla,
pospbtia L isais glina pylasta
~ piasck gruby gliniasty awialy
— piasek sredni |~ 2wir gliniasty | _ S i piams
— piasck drobny |- pospolka ty, il pylasty
- mzel gliniasta bardzo wysadzinowe
nicrozpadowy ~ piasek gliniasty
= pyl. pyl mpasz-
czysty
— glina piasz-
czysta, glina,
glina pylasta
— il warwowy
2 | Zawartos¢
czgslek Ya
<0.075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<002 mm <3 od 3 do 10 = 10
3 [Kapilarnos¢
bierna Hyy, m <10 > 1.0 > 1,0
4 | Wskaznik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <125
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu
Og6blne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogélne™ pkt 3.
3.2. Sprzgt do robét ziemnych

Wykonawca przysigpujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazac si¢ mozliwoscia korzystania z
nastepujacego sprzetu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne. mloty pneumaiyczne, zrywarki, koparki, ladowarki,
ip.),
— jednoczesnego wydobywania 1 przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki, itp.).
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki. samochody skrzyniowe, itp.),
sprz¢tu zageszczajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 _Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport gruntow

Wybdr Srodkow transportowych oraz metod transportu powinien byé dostosowany do rodzaju gruntu
(materialu), jego objetosci, sposobu odspajania i zaladunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnosé $rodkow
transportowych powinna by¢ ponadio dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania 1 wbudowania
gruntu (materialu).
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Zwickszenic odlegloéci transportu ponad warloici zatwierdzone nic moze byé podstawa roszczef
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport. o ile zwickszone odleglosci nie zostaly wczesnie)
zaakceptowane na pismie przez Inzynicra. -

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne™ pkt 5.

5.2. Dokladno$é wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowancj nie powinny by¢ wigksze niz
+ 10 em. Roznica w stosunku do projektowanych rzgdnych robot ziemnych nie moze przekracza¢ + | cm i -3 cm.

Szerokos¢ gornej powierzchni korpusu nie moze roznic si¢ od szerokosci projdnowancj o wigce) miz £+ 10 cm,
a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zalaman w planie.

Pochylenie skarp nic powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci wyrazongj
tangensem kata. Maksymalne nicréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekraczac + 10 cm przy pomiarze latg
3-metrowa. albo powinny by¢ spelnione inne wymagania dotyczace nicrownosci, wynikajace ze sposobu umocnienia
powicrzchni skarpy.

5.3. Odwodnicnia pasa robdt ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemow odwadniajacych. ujetych w dokumentacji
projcktowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki ferenowe, wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnia
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopdw i nasypow, aby
powierzchniom gruntu nadawaé w calym okresie trwania robot spadki. zapewniajgce prawidlowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnienin, kidre spowoduje ich dlugotrwaly
nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowiazek nsunigcia tych gruntow i zastapienia ich gruntami przydatnymi na wlasny
koszt bez jakichkolwick dodatkowych oplat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak réwnicz za dowicziony
grunt.

Odprowadzenic wod do istnicjacych zbiornikow naturalnych i wrzadzen odwadniajacych musi by¢
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienic wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiac jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie trwania
robét ziemnych. Wykonanic wykopow powinno postepowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podhizny i nadac przekrojom poprzecznym
spadki, umozliwiajace szybki odplyw wod z wykopu. Spadek poprzeczny nic powinien by¢ nie mmiejszy niz 2%.
Nalezy uwzglednic ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntdéw oraz termindéw wykonywania innych
robot na spelnienie wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie posigpu robot ziemnych.

Wody opadowe i gruniowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakodci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 . Wymagania og6lne™ pkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenic odwodnienia
Sprawdzenic odwodnicnia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkeie 5 oraz z dokumentacia projeklowa.
Szczegolng uwage nalezy zwrocic na:
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
- wladciwe ujecie i odprowadzenie wysigkow wodnych.

6.2.2. Sprawdzenic jakosci wykonania robot
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Czynnoéci wehodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robot okreslono w pkcie 6 SST D-02.01.01,
D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru Korpusu ziemnego
6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badasi i pomiarow

Czestotliwoéé oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.
Tablica 2. Czgstotliwoé¢ oraz zakres badar i pomiaréw wykonanych robot ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwosé badan 1 pomiarow
1 | Pomiar szerokosci korpusu | Pomiar taéma, szablonem, laty o dlugoéci 3 m i
ziemnego poziomica lub niwelatorem, w odstepach co 50 m na
2 | Pomiar rzednych oraz w migjscach, ktore budza watpliwosci
powierzchni korpusu
zZiemnego

3 | Pomiar pochylenia skarp
4 | Pomiar rownosci
powierzchni korpusu

5 | Pomiar rownosci skarp
6 |Pomiar spadku podtuznego | Pomiar niwelatorem rzednych w odstgpach co 200 m
powierzchni korpusu lub dna | oraz w punktach watpliwych

rowu

7 | Badanic zaggszczenia gruntu | Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej ulozonej
warstwy lecz nic rzadziej niz w trzech punkiach na
500 m® warstwy

6.3.2. Szerokos¢ korpusu ziemnego

Szerokoéé korpusu ziemnego nie moze roznic si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 10 cm.
6.3.3. Szerokos¢ dna rowow

Nie wysi¢puja.
6.3.4. Rzgdne korony korpusu ziemnego

Rzgdne korony korpusu ziemnego nic moga réznic si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz -3 cm lub +1
cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenic skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigeej niz 10% wartosci pochylenia
wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. Rownos¢ korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone lata 3-metrowa, nie moga przekraczac 3 cm.
6.3.7. Rownosc skarp

Nierownosci skarp, mierzone latg 3-metrowy, nie moga przekraczac + 10 cm.
6.3.8. Spadek podiuzny korony korpusu

Spadek podiuzny powierzchni korpusu ziemnego, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych, nie moze dawaé réznic. w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.9. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny z zaloZonym
dla odpowiednicj kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla ktorych nie mozna okresli¢ wskaZznika zaggszczenia
nalezy okresli¢ wskaznik odksztalcenia I, zgodnie z norma PN-S-02205:1998 [4].
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1. WSTEP

L1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacii technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wykopéw w gruntach nieskalistych
1.2. Zakres stosowania SST
Zaleca si¢ wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogach i ulicach gminnych.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarie w niniejszej specyfikaciji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie budowy lub
przebudowy drog i obejmuja wykonanic wykopdw w gruntach meskalistych.

1.4. Okreélenia podstawowe
Podstawowe okre$lenia zostaly podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogoilne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Material wystepujacy w podlozu wykopu jest gruntem rodzimym, kiéry bedzie stanowil podioze nawierzchni.
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pélsztywnych [12] powinien charakteryzowac
sic grupa nosnosci G;. Gdy podloze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy no$nosci, nalezy podloze
doprowadzi¢ do grupy nosnosci G, zgodnie z dokumentacja projekiowa i SST.

3. SPRZET
Ogoélne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogdine zasady prowadzenia robot podano w SST D-02.00.01 pkt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinicn gwarantowac ich stateczno$¢ w calym okresie prowadzenia robot,
a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podciecia lub innych
odstepstw od dokumentacji projektowej obciaza Wykonawcee.

Qdspojone grunty przydatne do wykonania nasypow nie wystgpuja.
5.2. Wymagania dotyczgee zageszezenia i nofnodci gruntu

Zageszezenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych powinno spelnia¢ wymagania,
dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (1,), podancgo w tablicy 1.
Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia w wvkopach i miejscach zerowych robét ziemnych

Strefa
korpusu kategoria ruchu
KRI1
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Na glgbokosci od 20 do 50 cm od 0.97
powierzchni robdt ziemnych ’
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Jezeli grunty rodzime w wykopach i micjscach zerowych nie speiniaja wymagancgo wskaznika zageszczenia.
to przed ulozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci 1., podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie mogg byC osiagni¢te przez bczpoémclmn.
zageszezanic gruntéw rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podioza. umozliwiajacego
uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki proponuje Wykonawca 1
przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

Dodatkowo mozna sprawdzié noénos¢ warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych na podstawie pomiaru

wiornego modutu odksztalcenia E; zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunck 4.
5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadkiadu) powyzej
rzednych robot ziemnych jest mniejsza niz 0.3 m.

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn
wykonujaeych te czynnosé budowlana. Moze odbywac si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdow, kidre nie spowoduja
uszkodzen powierzchm korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemmych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkow obciaza Wykonaweg robot ziemmych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-02.00.01 pk1 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w
dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczegélng uwage nalezy zwrocic na:
a) sposob odspajania gruntéw nic pogarszajacy ich wlasciwosci,
b) zapewnienie statecznosci skarp,
¢) odwodnienic wykopow w czasic wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
d) dokladnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie 1 wykoriczenice),
¢) zaggszczenic gornej strefy korpusu w wykopic wedlug wymagan okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obl;liam rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m” (metr szescienny) wykonanego wykopu.
Hlo$¢ jednostek obmiarowych: 788 m3

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST D-02.00.01 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnodci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* wykopow w gruntach nieskalistych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
~ oznakowanie robot.
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~ wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie, przemicszczenie,
zaladunek, przewiezienie i wyladunek,

— odwodnienic wykopu na czas jego wykonywania,

~ profilowanic dna wykopu. rowow, skarp,

— zaggszczenie powierzchni wykopu,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,

— rozplantowanic urobku na odkladzie,

— wykonanie, a nasigpnie rozebranie drog dojazdowych,

~ rekultywacj¢ terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisdw zwiazanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.



